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TÜNKERS Greifersysteme – Die „Hände“ des Industrierobotors 
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Robotorgreifersysteme haben sich in den Automatisationslinien des Karosseriebaus als Standard durchgesetzt.
Mit der gestiegenen Leistungsfähigkeit ersetzt das Robotorhandling damit konventionelle Transportsysteme
wie Shuttle und Förderanlagen. 

Bewegt werden nicht nur Klein- und Anbauteile, sondern auch Seitenwände, komplette Bodengruppen und in
Erstanwendung bereits ganze Karossen. 

In spezieller Bauform werden Robotorgreifer heute auch für Prozesse, zum Beispiel dem Handling unter
Schweiß-, Klebe- oder Clinschzangen eingesetzt und übernehmen in Teilbereichen sogar Geometriefunktionen. 

Bildeten bis vor Jahren noch Stahlschweißrahmen das Rückrat der Robotorgreifer, sind heute modular 
aufgebaute Systeme verbreitet.
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TÜNKERS – Der Spezialist für Greifer- und Handhabungstechnik
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Einführung

Greifer- und Handhabungstechnik sind eine Kernkompetenz der breitgefächerten TÜNKERS-Produktpalette.
Das Portfolio umfasst verschiedene modulare Systemlösungen, die sowohl auf kraft- wie auch formschlüssigen
Konzepten basieren. Haupteinsatzgebiet dieser Greifer ist der automobile Rohbau, in dem Handlings-, Pro-
zess- und Geometrieanwendungen umgesetzt werden. Aufgrund der Flexibilität des Baukastens sind auch
Greiferaufgaben in anderen Bereichen der Automationstechnik realisierbar.

Vielseitigkeit und Flexibilität

Neben standardisierten Baukästen wie den TÜNKERS® Rundrohr, Carbonrohr, OneScrew oder Euro-Greifer-
Tooling, bieten wir auch kundenspezifische Gewerke in abgestimmter Ausführung an. Ebenso umfasst unser
Leistungsbereich auf Wunsch auch Sonderlösungen.

Weltweite Erfahrung und Problemlösungskompetenz

TÜNKERS ist mit weltweit acht produktionsstandorten für Greifer und bis jetzt ca.14.000 gebauten Greifersy-
stemen ein starker Partner. Dabei sind unsere Handlingssysteme bei vielen OEMs der Automobilbranche wie
beispielsweise Audi, BMW, Daimler, Ford, GM, Landrover, Renault, Volvo, Volkswagen oder Skoda im Einsatz.
Als Spezialist für Greifersysteme können wir mit dieser Erfahrungsbasis bei Problemen aller Art flexibel reagieren
und Ihnen z. B. bei konstruktiven Herausforderungen zeitnah kompetente Lösungsvorschläge anbieten.

TÜNKERS als Systemlieferant

Bei der Abwicklung von Greiferprojekten bieten wir Ihnen je nach Wunsch ganzheitliche Lösungen an. Dies 
beinhaltet:

– Konstruktionsberatung und Erstellung von Greifersystemkonzepten

– Projektierung und durchgängige Auftragsabwicklung

– Mechanische Montage inklusive Sonderteilfertigung und Teilebeschaffung

– Installation von Pneumatik- und Elektrikkomponenten

– 3D-Vermessung und Dokumentation

– Inbetriebnahme vor Ort

Zur ersten Kontaktaufnahme wenden Sie sich bitte direkt an unseren Außendienstmitarbeiter in Ihrer Nähe oder
senden eine E-Mail an gripper@tuenkers.de.



Bei der Konzeption für ein Greifersystem steht der Anwender vor der Wahl, sich für ein modulares System oder
einen geschweißten Greifer zu entscheiden. Die Vorteile des modularen Aufbaus liegen auf der Hand:

Schlüsselfaktoren

Instandhaltung:

– Verzicht auf Ersatzsysteme, wie ansonsten bei geschweißten Greifersystemen üblich

– Schneller Austausch von Komponenten

– Zur Instandhaltung von Modulargreifern sind nur wenige Standardteile bereitzuhalten

Gewicht: 

– Leichte Präzisions-Rundrohre aus Aluminium, dünnwandigen Stahlhalbzeugen oder Carbon 

– Gewichtsoptimierung zur Beibehaltung oder Reduzierung der Roboterklasse

Flexibilität:

– Schnelle Anpassung kurzfristiger Bauteiländerungen z. B. Ergänzung mit weiterer Spannstelle

– Kombination der verschiedenen Rundrohr-Greifersysteme möglich  gleicher Rohrdurchmesser und Offsets
der Schellen

– Gewichtsoptimierung durch Einsatz von Carbonkomponenten 

Lieferzeiten: 

– Standardteile ab Lager lieferbar

– Weltweite Verfügbarkeit

Kosten: 

– Konstruktionskosten - Standardisierte 3D-CAD-Bibiliotheken machen die Konstruktion nur noch zu einer 
«Komposition»

– Lagerkosten - Geringe Teilevielfalt, wenige Sonderfertigungsteile notwendig

– Projektkosten - Serienfertigung in hoher Stückzahl zu geringen Preisen
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Warum modulare Greifersysteme?
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1. Greifer Grundplatte

Ausführung als Aluminiumplatte oder Verbundplatte in verschiedenen Materialstärken und Abmessungen, 
abgestimmt auf die Greifergröße und das Bauteilgewicht.

2. Modularer Grundrahmen

Hohe Verantwortung für Gesamtsteifigkeit des Systems. Je nach System ist der Grundrahmen als Rundrohr
oder Oktagonalprofil ausgeführt.

3. Anbindungen

Ausleger/Greiferarme zur Anbindung von Aktoren und Stiften an den Grundrahmen

4. Elemente zum Greifen, Spannen und Positionieren

Leichte Tünkers-Aktoren ermöglichen eine hohe Dynamik.
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Allgemeiner Aufbau von modularen Greifersystemen
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Beispiel für einen Seitenwandgreifer

1

2

3

4
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TÜNKERS Rundrohr System (TRR) 
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Das kraftschlüssige TÜNKERS® Rundrohr-System macht sich das aus technischer Sicht optimale Trägheits-
moment von Rohren zunutze und erzielt gegenüber rechteckigen Formen ein optimales Verhältnis zwischen
geringem Gewicht, hoher Steifigkeit und geringer Vibration.

– System bestehend aus Präzisions-Aluminiumrohren in den Ø 25/ 40/ 60 mm

– Hohe geometrische Flexibilität  Optimale Bauteilzugänglichkeit  Positionierung in alle Richtungen 
möglich

– Gleiches Offset zwischen Aluminium- und Carbon-Schellen (Hybridsystem möglich)

– Sicherheit beim Crash  Verdrehung der Schellen ohne Zerstörung der Elemente

– Reproduzierbarkeit  Skala auf GSKN-Schellen oder optionale Referenzbohrungen

Greifersystem zum Handling einer Seitenwand Rundrohr-Greifersystem

Aluminium-Kreuzklemme – GSKN-Serie Präzisions-Aluminiumrohre Ø 25/ 40/ 60 mm

Nonius zum präzisen Einstellen des Winkels Rundrohr-Greifersystem
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TÜNKERS Rundrohr System (TRR) 
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Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

GR 60 EN AW 2007 2,50 kg/m 329376 mm4 10979 mm³

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

GR 40 EN AW 2007 1,83 kg/m 95492 mm4 4775 mm³

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

GR 25 EN AW 2007 1,40 kg/m 19175 mm4 1534 mm³

    

Bestellinformation: GR60-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 6000 mm)

Bestellinformation: GR25-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 3000 mm)

Bestellinformation: GR40-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 6000 mm)

Hinweis:                                                                             
Sämtliche technische Angaben zu den Profilen wurden mittels Autodesk Inventor Professional 2014 ermittelt. Tünkers übernimmt keine Garantie, dass das
tatsächliche Produkt exakt den angegebenen technischen Daten entspricht. Tünkers übernimmt keine Haftung für Schäden die im Zusammenhang mit dem
individuellen Gebrauch der Produkte entstehen. 
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TÜNKERS Rundrohr System (TRR) 
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Systemaufbau – Grundrahmen und Greiferarme

Einfachtraverse

GNFA 40

GR 40

GRA 9
Doppeltraverse

GNFA 40

GR 40

GRA 1

Einfachtraverse

GSKN 40-60

GR 40
GR 60

H-Rahmen

GR 40

GRA 7
GSKN 40-60

GR 60

GNFA 60

Spannstelle
Spannstelle

GR 60

GR 40

GSKN 40-60

GNAK 40-A-1

GSKN 40-60

GR 60

GNAK A10-K40

GSKN 25-40

GRST 25-90

Anbindung Sensor

GR 40

GNXK 40-25 GR 25

GNXK 19-25

GNN 18
Anbindung Zentrierstift

GR 40

GSKN 25-40

GAZ A23-16

GNAK A00-3
GR 25

Anbindung Bauteilabstützung

GR 40

GNAK A00-3

GR 25

GSKN 25-40 Anbindung Sauger

GR 40

GNXK 40-25
GR 25

GNXK 19-25

Sauger
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Das kraftschlüssige TÜNKERS® Carbonrohr-System macht sich das aus technischer Sicht optimale Trägheits-
moment von Rohren zunutze und gleichzeitig die spezifischen Eigenschaften von Carbonfasern.

Bereits zu Beginn der Projektphase wird ohne Kenntnis der jeweiligen Bauteil- oder Greifergewichte durch die
Festlegung des Robotertyps die maximal zulässige Gewichtsklasse definiert. Wird diese Gewichtsklasse mit
der für den tatsächlichen Anwendungsfall konzipierten Greiferlösung überschritten, bleibt dem Konstrukteur
neben punktuellen Maßnahmen zur Gewichtsoptimierung nur der Griff nach einem größeren Roboter mit ne-
gativen Folgen bei Invest, Platzbedarf und Taktzeit. 

Mit realen Potentialen zur Gewichtseinsparung von bis zu 50 % bietet das TÜNKERS® Carbonrohrsystem hier
eine echte Alternative und schafft neuen konstruktiven Spielraum, sowohl als Komplettsystem als auch als 
Hybridlösung, bei der Aluminium- mit Carbon-Komponenten in Mischbauweise eingesetzt werden können.
Möglich macht dies das universelle TÜNKERS® Rundrohrkonzept, bei dem sich Aluminium, Stahl und Carbon-
Komponenten durch genormte Abmaße flexibel miteinander kombinieren lassen.

– System bestehend aus Präzisions-Carbonrohren in den Ø 25/ 40/ 60 mm

– Kombination und Integration in bestehende Greifersysteme möglich  gleiches Offset zwischen Aluminium-
und Carbon-Schellen

– Gewichtseinsparung  Nutzung einer geringeren Roboterklasse

– Im Vergleich zum Aluminiumsystem: Gewichtsreduzierung -40%, Mehrpreis ca. 20% bezogen auf das 
gesamte Greifersystem
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TÜNKERS Carbonrohr System (TCR)
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Stingray als Greifersystem – Gesamtgewicht ca. 30 kg

„Stingray“ – Die Carbon-Leichtbaukonsole 
Gewicht: ab 6 kg

Präzisions-Carbonrohre GRC Ø 25/ 40/ 60 mm

Beispielanwendung – Transport 115 kg Unterboden

Carbonkreuzschellen – GKC
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TÜNKERS Carbonrohr System (TCR)
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Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

Oberfächen-
behandlung

GRC 60 CFK 0,85 kg/m 218780 mm4 7293 mm³ geschliffen

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

Oberfächen-
behandlung

GRC 40 CFK 0,64 kg/m 67450 mm4 3372 mm³ geschliffen

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

Oberfächen-
behandlung

GRC 25 CFK 0,33 kg/m 12778 mm4 1022 mm³ geschliffen

Bestellinformation: GRC60-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 3000 mm)

Bestellinformation: GRC25-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 3000 mm)

Bestellinformation: GRC40-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 3000 mm)

Hinweis:                                                                             
Sämtliche technische Angaben zu den Profilen wurden mittels Autodesk Inventor Professional 2014 ermittelt. Tünkers übernimmt keine Garantie, dass das
tatsächliche Produkt exakt den angegebenen technischen Daten entspricht. Tünkers übernimmt keine Haftung für Schäden die im Zusammenhang mit dem
individuellen Gebrauch der Produkte entstehen. 
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Merkmale CFK im Vergleich zu Stahl oder Aluminium

– ausgezeichnetes Festigkeits-Gewichts-Verhältnis (geringes Gewicht, hohe Zugfestigkeit)

– Hohes E-Modul, hohe Festigkeit, Steifigkeit und dynamische Belastungsfähigkeit

– Gute Schwingungsabsorbierung und Maßhaltigkeit

– Hitze- und Korrosionsbeständigkeit 

– minimale Wärmeausdehnung

– hohe Versagensbruchgrenze, hohe Restsicherheit
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TÜNKERS Carbonrohr System (TCR)
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+ Steifigkeit - optimiertes Design
+ Bauraum - geringe Störkontur

+ Flexibilität - Ingetration in bestehende Systeme 
möglich

+ Kompatibilität - Übernahme der bestehenden 
Konstruktion

GSKN – Kreuzklemme

(Aluminium)

GSKN 60-60 

Gewicht: 1400 g

GKC – Kreuzschelle

(Carbon & Aluminium)

GKC 60-60  

Gewicht: 750 g



Stingray
– Innovative Greifergrundkonsole

– Gewicht ab 6 kg

– Integrierte Rohrschellen, Roboteranbindung und Zentrierhülsen für Ablagestation
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TÜNKERS Carbonrohr System (TCR)
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Integrierte Rohrschellen
mit Klemmschraube
(Ø 60 mm)

Integrierte Roboteranbindung
(Ausführung - außen liegend)
Standard – mittige Anbindung
Lochkreise: Ø 125 mm oder 
Ø 160 mm

Sandwichboden

Integrierte Zentrierhülsen
für Ablagestation

Stingray-Greifer Detailansicht – Spanneranbindung

Draufsicht

Ansicht von unten
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Das TÜNKERS® One Screw System verbindet die Vorteile des Formschlusses im Grundrahmen (Level 1) mit
denen des Kraftschlusses in den Greiferarmen (Level 2). Durch die Möglichkeit die Anbindungsschellen im
Grundrahmen mit nur einer Schraube am oktagonalen Grundrahmenprofil zu befestigen, ermöglicht es in aus-
gewählten Anwendungsfallen eine extrem schnelle Montagezeit. Um eine definierte Spannsituation zu gewähr-
leisten ist zusätzlich jede Schraubverbindung mit einer Passhülse versehen. Die Positionierung der Schellen
ist mittels alternierendem Lochraster mit einem Abstand von 30 mm je Fläche und 15 mm Versatz zur nächst-
liegenden Fläche optimal abgestimmt.

– Oktagonales Aluminium Profil in Level 1 und Rundrohr in Level 2

– Eines der schnellsten Systeme in der Automation hinsichtlich MTTR

– Variables Verschraubungskonzept 

– Flaches Design im Level 1  

– Geringe Anzahl an Komponenten  nur fünf Anbindungstypen

– Kein Spezialwerkzeug zur Montage notwendig, keine Blindnietmuttern
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TÜNKERS One Screw System (TOS)
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TOS Greifersystem

Detailansicht – Spanneranbindung

Formschlüssiges
Profil TOS 001 im
Grundrahmen

Kraftschlüssige 
Aluminium-Rohre GR 25/40
für Greiferarme

Optional: CFK Rohre
GRC 25/40

Detailansicht – Kreuzschelle
TOS 040

Detailansicht –
Grundrahmenverbinder 
TOS 023 / TOS 024
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TÜNKERS One Screw System (TOS)
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Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

TOS 001 - Oktagonalprofil EN AW 6063 T66 2,8 kg/m 359886 mm4 11990 mm³

Bestellinformation: TOS001-…
Profillänge in festgelegten 30 mm Schritten (Maximale Länge 4078 mm)

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

GR 40 - Rundrohr EN AW 2007 1,83 kg/m 95492 mm4 4775 mm³

Bestellinformation: GR40-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 6000 mm)

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

GR 25 - Rundstab EN AW 2007 1,4 kg/m 19175 mm4 1534 mm³

Bestellinformation: GR25-…
Profillänge in 10 mm Schritten (Maximale Länge 3000 mm)

Hinweis:                                                                             
Sämtliche technische Angaben zu den Profilen wurden mittels Autodesk Inventor Professional 2014 ermittelt. Tünkers übernimmt keine Garantie, dass das
tatsächliche Produkt exakt den angegebenen technischen Daten entspricht. Tünkers übernimmt keine Haftung für Schäden die im Zusammenhang mit dem
individuellen Gebrauch der Produkte entstehen. 
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Systemaufbau - Grundrahmen und Kreuzschellen
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TÜNKERS One Screw System (TOS)
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TÜNKERS One Screw System (TOS)
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Komponenten des Grundrahmens (Level 1):

Grundplatten
TOS 010

Grundplatten
TOS 011

Flansch-
anbindung SW60

TOS 015 SET

Grundprofil
TOS 001

TOS 023 SET
TOS 024 SET

T-Verbinder
TOS 021 SET

Kreuzschelle 40
TOS 040 SET

Schelle 40 LW
TOS 041 SET

Kreuzschelle 25
TOS 044 SET

Schelle 25 LW
TOS 045 SET

Ausleger 40
TOS 043 SET

Schellen für Greiferarme (Level 2):

Beispiele für Adapter / Spanneranbindungen

GSKN-Kreuzklemme GSKN Serie

GNAK A10 GNAK A00 GNXK GNAK 40-A-1
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Das Euro-Greifer-Tooling (EGT) wurde von dem Arbeitskreis Euro-Greifer (aktuelle Mitglieder: Audi, BMW, 
Daimler, Porsche, Volkswagen) entwickelt und ist zunächst ausschließlich für den Einsatz in den Werken dieser
OEMs bestimmt. Das Konzept basiert auf einem Achtkantprofil, das mit Verbindern, Adaptern und Rohren die
modulare Anbringung von Spann- oder Zentriereinheiten für Rohbaugreifer ermöglicht. Neben einigen einheitlich
verwendeteten Standardkomponenten sind die spezifischen Ausführungen von OEM zu OEM unterschiedlich.
Folglich gibt es einen Basiskatalog, der je nach OEM differenziert ist.

– TÜNKERS ist lizenzierter Anbieter der EGT-Komponenten der deutschen Automobilhersteller und Fertiger
von kompletten EGT-Greifersystemen.

– Basis bilden Oktagonal-Aluminiumprofile SW 80/50 mit Lochraster

– Anbindungen werden mittels Blindnietmuttern und Schrauben an den Profilen befestigt

– Reproduzierbarkeit im Falle eines Crashes durch Absteckbohrungen gegeben
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Euro-Greifer-Tooling System (EGT)
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Grundplatte Spanneranbindung

Profile des Euro-Greifersystems
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Euro-Greifer-Tooling System (EGT)
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Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

EGT 001 - Oktagonalprofil EN AW 6063 T66 4,89 kg/m 874065 mm4 21851 mm³

Bestellinformation: EGT 001 SW80X…
Profillänge in festgelegten 30 mm Schritten (Maximale Länge 4078 mm)

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

EGT 002 - Oktagonalprofil EN AW 6063 T66 2,05 kg/m 96624 mm4 3864 mm³

Bestellinformation: EGT 002 SW50X…
Profillänge in festgelegten 30 mm Schritten (Maximale Länge 4078 mm)

Typ Material Gewicht Flächenträgheits-
moment lx

Widerstands-
moment Wx

EGT 006 - Präzisionsstahlrohr E355-N 1,45 kg/m 9119 mm4 2745 mm³

Bestellinformation: EGT 006 Ausf.M D30X2,5X…
Profillänge in festgelegten 15 mm Schritten 
Ausführung M: 73 mm - 448 mm
Ausführung S: 86 mm - 446 mm
(Maximale Länge 1000 mm)

Hinweis:                                                                             
Sämtliche technische Angaben zu den Profilen wurden mittels Autodesk Inventor Professional 2014 ermittelt. Tünkers übernimmt keine Garantie, dass das
tatsächliche Produkt exakt den angegebenen technischen Daten entspricht. Tünkers übernimmt keine Haftung für Schäden die im Zusammenhang mit dem
individuellen Gebrauch der Produkte entstehen. 
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Komponenten als sinnvolle Ergänzungen für das EGT-System
– TGT-Anbindungen für die Befestigung des TÜNKERS® Rundrohrsystems (TRR) an das EGT SW80 

Achtkantprofil

– Nutzung des gesamten TÜNKERS® Rundrohrsystems (TRR) für die Greiferarme

– Gewichtsoptimierung durch Nutzung des TÜNKERS® Carbonrohrsystems (TCR)
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Euro-Greifer-Tooling System (EGT)
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TGT 700 SET TGT 710 SET

Aluminium Rohre für 
Standardanwendungen

Optional: CFK Rohre für
Gewichtsoptimierung

Achtkantprofil SW80

TGT SW80/RR40
(Sonderbauteil)

TGT SW80/RR60
(Sonderbauteil)
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Euro-Greifer-Tooling System (EGT)
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TGT 650 – GEO-Blade (300 mm x 155 mm) Detailansicht – Anbindung mit Zentrierpin

Beispielaufbau – GEO-Blade Integration

Komponenten als sinnvolle Ergänzungen für das EGT-System
– Hochpräzise GEO-Blades (TGT 650) für das Euro-Greifer-Tooling

 – Anwendung bei GEO-Greifern zur direkten Anbindung von Spannern an den Grundrahmen 

– Variable Längen in x- und y-Richtung 

– Hergestellt aus hochfestem Aluminium

– Höchste Wiederholgenauigkeit beim Austausch des GEO-Blades durch einen Zentrierpin

– Optionale Schelle auf der Rückseite bei hohen Belastungen montierbar



SZK 25 · 0,4 kg SZKT 40 · 1,7 kg SZK 30.8 · 1,3 kg
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TÜNKERS Elemente zum Greifen, Spannen, Positionieren
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– Gewichtsoptimierte Pneumatikspanner für den Einsatz an Greifersystemen

 Reduzierung des Greifergewichts
 Reduzierung der Roboterklasse
 Reduzierung der Schwingungen am Greifer
 Verbesserung der Zykluszeit

Beispiel für Greifer

Beispiel für leichte Pneumatikspanner

Beispiel für Stiftzieheinheiten

GN 40 · 2,38 kg APG 40.1 BR2 A10 · 1,6 kg GN 40 AS · 2,36 kg APG 40.1 BR2 AS · 2 kg

V 40 LW · 1,7 kg APH 40.5 H · 2,4 kg
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Sonderlösungen
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Vorrichtungsaufbau aus Rundrohrsystem (TRR)

Hybrid Greifer (Carbon/Aluminium)

Spannvorrichtung nach Kundenspezifikation

Manipulator-Greifer aus Rundrohrsystem (TRR)
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Dienstleistungen
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Konstruktionsschulung zu unseren modularen Greifersystemen

Entwicklung von Greiferkonzepten

Schwingungsmessung an Greifersystemen im laufenden Betrieb

TREC Beschleunigungssensor 

Beschleunigungsdiagramm


