VERSCHIEDENE AUTOMATIONSLOSUNGEN FUR DEN EUROPAISCHEN MARKT

Flexibilitat durch autonomes Transportieren

Bereits seitliser 40 Jahren fertigt das Maschi-
nenbauunternehmen Tlnkers GmbH Elektro-
mobile fiir die Logistik. Dem Trend nach mehr
Flexibilitst in der Fertigung folgend, werden
zudem seit 2016 in Kooperation mit dem AGY-
Spezialisten Sinova aus Brasilienverschiedene
Automationslosungen fiir den europiischen
Markt angeboten,

Autornated Guided Vehicles [AGY] oder deutsch
Fahrerlose Transpartsysteme (FTS] kiinnen viel-
seitig eingesetzt werden und die unterschied-
lichsten Trarsportaufgaben optimieren. Sie
ermoglichen laut Tiinkers eine hihere Flexibilitat
und Prézision, lassen sichin bestehenden Syste-
men nachrilsten und erfordern geringe bis keine
Infrastrukturanpassungen,

Aktuelle Produktausfiihrungenvon Tlnkers
sind unter anderem ein Unterfahrschlepper-
ABY zum Transport ven rollengelagerten
Behaltern wund kompletten Routenziigen
durch Unterfahren [Tunneln] und Andocken,
ein Coil-AGV, ausgerichtet auf den Transport
von Coils unterschiedlicher Durchmesser, und
ein Ladungstrager-AGY zur sicheren Aufnahme
und Positionierung des Bauteils beim Verfahren
oder an beliebigen Orten,

Das Cojl-AGV ist als
Sonderbauform fiir den
Transport von Coils
unterschiedlicher
Durchmesser konzipiert.

TUNKERS

Mit dem Stapler-AGV ist die flexible Aufnahme von Paletten, Werkstiicken oder GLT méglich,
die bodenseitig oder in Regalsysftemen angeordnet sind.

Die Navigation der Systerme kann per Induktion,
Optik oder Laser erfolgen. Wihrend bej der
Induktions-Navigation sine baulich aufwandige
Mafinahme zum Einlassen des Kabels in den
Boden notwendig ist, sind bei den anderen bei-
den Lisungen keine baulichen Anpassungen
notwendig. Die aptische Mavigation erfolgt iiber
eine auf dem Boden aufgebrachte Spurfilhrung,
die seitens des AGV durch eine Kamera mit
LED-Beleuchtung erkannt wird, QOpto-elek-
tronische Laserscanner werden hingegen

am AGY montiert, um die moderne Form der
Laser-Navigation (iber strategisch angebrachte
Reflexionsspiegel entlang der Route zu ermiéig-
lichen, Zur Implementierung der Laser-Steue-
rung wird die Umgebung mit einem Fahrzeug
gescanntund eine 2D-Umgebungskarte erzeugt,
die auf dem PC bearbeitet werden kann. Hier
kinnen Zielpunkte, Lade und Parkstationen, |
Einbahnstrafen oder gesperrte Bereiche defi-
niert werden, die dann an alle AGV (ibertragen
werden, fcki




